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Alad

Lesen Sie diese Betriebsanleitung, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen. Bewahren Sie
die Betriebsanleitung an einem flr alle Benutzer jederzeit zuganglichen Platz auf. Bitte un-
terstitzen Sie uns, diese Betriebsanleitung zu verbessern. Fir |hre Anregungen sind wir
dankbar.

Telefon (0661) 6003-727
Telefax (0661) 6003-508

Alle erforderlichen Einstellungen sind in der vorliegenden Betriebsanleitung beschrieben.
Sollten trotzdem bei der Inbetriebnahme Schwierigkeiten auftreten, bitten wir Sie, keine un-
zulassigen Manipulationen am Gerat vorzunehmen. Sie gefdhrden dadurch Ihren Garantie-
anspruch! Bitte setzen Sie sich mit der ndchsten Niederlassung oder mit dem Stammhaus in
Verbindung.

Bei Ricksendungen von Gerateeinschiiben, Baugruppen oder Bauelementen sind die Re-
gelungen nach DIN EN 100 015 ,Schutz von elektrostatisch gefahrdeten Bauelementen®
einzuhalten. Verwenden Sie nur dafiir vorgesehene ESD-Verpackungen fir den Transport.

Bitte beachten Sie, daB fir Schaden, die durch ESD verursacht werden, keine Haftung Uber-
nommen werden kann.

ESD=Elektrostatische Entladungen
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Gerateausfuhrung identifizieren

1n @

@ @ ©6 (©

()

Grundtyp
(FrontmaB in mm)

40 = 48 x 24, 41 =48 x 48,

42 = 48 x 96 (Hoch), 43 = 96 x 48 (Quer), 44 = 96 x 96

(2) |Grundtyp- 88 = Reglerart konfigurierbar'
erganzung 99 = Reglerart nach Kundenangaben konfiguriert?
(3) |[Eingdnge 888 = Eingénge konfigurierbar!
999 = Eingénge nach Kundenangaben konfiguriert?
Ausgange Typ 702040/41 Typ 702042/43/44
(standard) Ausgang 1 Relais (SchlieBer) Relais (SchlieBer)
Ausgang 2 Logik 0/5V, wahlweise zu  |Relais (SchlieBer)
Binadreingang, konfigurierbar|und parallel Logik 0/5V
(4) /Ausgang 2 113 = Ausgang 2 Logik 0/12V, wahlweise zu |(nicht mdglich)
(optional) Bindreingang, konfigurierbar
000 = Option nicht vorhanden
(5) |Spannungs- 16 =DC 10...18V
versorgung 22 = AC/DC 20...53V, 48...63Hz
23 = AC 48... 63Hz, 110...240V -15/+10%
(6) | Typenzusatz 061 = UL-Zulassung (Underwriter Laboratories)

1. Zweipunktregler mit Limitkomparator, siehe werkseitige Einstellungen in Konfigurations- und Parameterebene
2. siehe Kunden-Bestelltext oder Einstellungen in Konfigurations- und Parameterebene

uaJaiziyuapl Buniynisneale.ar) |
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Lieferumfang

Werkseitig bei

Typ 702040/41 Typ 702042/43/44

1 Befestigungsrahmen 2 Befestigungselemente

1 Dichtung, 1 Betriebsanleitung 70.2040

uaJaiziuapl Buniynjsneale.ar) |
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Montage

68,5 100

ISISSSSS)

ST IS SIS SIIS I

(L) <90 |

Montage 702042 3
wie 102044,

oo

i

702040

1. Dichtung aufschieben 3. Befestigungselemente aufschieben
2. Gerat einsetzen 4. Schrauben festziehen

Typ (Frontrahmen)

Schalttafelausschnitt

Dicht-an-dicht-Montage

(BxH) in mm (Mindestabstande der Schalttafelausschnitte)
hoizontal vertikal
702040 (48mm x 24mm) (4506 x 22 2+03 > 8mm > 8mm
702041 (48mm x 48mm) |45+ x 45+06 > 8mm >8mm
702042 (48mm x 96mm) [45+0.6 x 92+0.8 >10mm >10mm
702043 (96mm x 48mm) [92+0-8 x 45+06 >10mm >10mm
702044 (96mm x 96mm) [92+08 x 92+08 >10mm >10mm

abejuo g
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Elektrischer AnschliuB

Installationshinweise

Bei der Wahl des Leitungsmaterials, bei der Installation und beim elektrischen AnschluB3 des
Gerétes sind die Vorschriften der VDE 0100 "Bestimmungen tber das Errichten von Stark-
stromanlagen mit Nennspannungen unter 1000 V" bzw. die jeweiligen Landesvorschriften zu
beachten

Der elektrische AnschluB3 darf nur von Fachpersonal durchgefliihrt werden.

Das Gerat 2polig vom Netz trennen, wenn bei Arbeiten spannungsfiihrende Teile berihrt wer-
den kdnnen.

Ein Strombegrenzungswiderstand unterbricht bei einem KurzschluB3 den Versorgungs-Strom-
kreis. Die &uBere Absicherung der Spannungsversorgung sollte einen Wert von 1 A (trdge)
nicht Uberschreiten. Um im Fall eines Kurzschlusses im Lastkreis ein VerschweiBen der Aus-
gangsrelais zu verhindern, muB dieser auf den maximalen Relaisstrom abgesichert sein.

Die Elektromagnetische Vertraglichkeit entspricht den in den technischen Daten aufgeflihrten
Normen und Vorschriften.

Die Eingangs-, Ausgangs- und Versorgungsleitungen raumlich voneinander getrennt und
nicht parallel zueinander verlegen.

gnjyosuy JayosLpa|3 ¢



Flhlerleitungen verdrillt und abgeschirmt ausfthren.
Nicht in unmittelbarer Ndhe stromdurchflossener Bauteile oder Leitungen flhren.

An die Netzklemmen des Gerates keine weiteren Verbraucher anschlieBen.
Das Gerét ist nicht fur die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet.

Neben einer fehlerhaften Installation kénnen auch falsch eingestellte Werte am Regler (Soll-
wert, Daten der Parameter- und Konfigurationsebene, Anderungen im Geréteinnern) den
nachfolgenden ProzeB in seiner ordnungsgemaBen Funktion beeintrachtigen oder zu Be-
schadigungen fuhren. Es sollten daher immer vom Regler unabhangige Sicherheitseinrich-
tungen, z. B. Uberdruckventile oder Temperaturbegrenzer/-wéchter vorhanden und die Ein-
stellung nur dem Fachpersonal mdglich sein. Bitte in diesem Zusammenhang die entspre-
chenden Sicherheitsvorschriften beachten. Da mit einer Adaption (Selbstoptimierung) nicht
alle denkbaren Regelstrecken beherrscht werden kénnen, ist theoretisch eine instabile Para-
metrierung moglich. Der erreichte Istwert sollte daher auf seine Stabilitat hin kontrolliert wer-
den.

gnjyosuy J9yosupia|l



Typ 702040/41

Ausgang 2 Ausgang 1

Logikausgang Relais
5V(12V)/20mA  250V/3A%
Pl

| [

DOOOWEEO®OB®OONMO)

Thermoelement K) \_\J | AC |
+ —

gjl_oe(i)t/; r())oo " Bindreingang 110...240V

potentialfreier Kontakt AG/DC

N

Pt100/1000 (alternativ zu Ausgang 2) =
KTY11-6 to -
(2-Leiter) f Der elektrische Anschiup ] 20---93V

Strom darf nur von Fachpersonal
0/4...20mA vorgenommen werden. DC
* - - - +
Spannun 10...18V
0/2...10 Netz
- + 1. oder Binérein?ang (konfigurierbar)
Istwerteingang 2. ohmsche Las

gnjyosuy JayosLpa|3 ¢




Typ 702042/43/44

Ausgang 2
Logikausgang
5V/20mA

+H‘

Ausgang 1
Relais
250V/3A2

[

Ausgang 2
Relais
250V/3A2

[

DOOOVWOEOO®OO®BOWO

Thermoelement U
+ —_—

Pt100/1000
(3-Leiter) Ho

Pt100/1000
KTY11-6 o
(2-Leiter)

Strom
0/4...20mA

Spannun
0/2...10

+

Istwerteingang

g

Bindreingang

potentialfreier Kontakt

Der elektrische Anschlu3 darf
A nur von Fachpersonal vorge-
nommen werden.

2. ohmsche Last

AC

gnjyosuy J9yosupia|l
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4 Bedienen

4.1 Anzeigen und Tasten

Beispiel Typ 702041

(1) Display
7-Segment-Anzeige |vierstellig, grin
Ziffernhdhe Typ 702040/41/42: 10mm

Typ 702043/44:  20mm

Anzeigenumfang

-1999...+9999 Digit

Nachkommastellen

keine, eine, zwei

Einheit

‘C/°F

(2) Schaltstellungsanzeigen

LED

zwei LED flr die Ausgénge 1 und 2, gelb

(3) Tasten

P]

nachsten Parameter anwahlen
Parameter- und Konfigurationsebene anwéhlen (> 2s)

A

Parameterwert vergr('jBern1

v

Parameterwert verkleinern'

Pl+[v]

sofort zuriick in die Grundstellung

1. Werteinstellung dynamisch; automatische Wertiibernahme nach
2 Sekunden (auch Konfigurations-Codes)

uauaipag ¥
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4.2 Bedienkonzept

Normalanzeige

P

Bedienebene

44— - Sollwerteinstellung

Time-Out

- Anzeige des Rampensollwerts

- Istwertanzeige
@ >2s
Time-Out
(30s) Parameterebene
oder - Spllyvert 1+2
|__ - Limitkomparatorgrenzwert
@ - Reglerparameter
- Rampensteigung
+
Konfigurationsebene
- Konfigurationscodes
— - Einheitssignalskalierung
- Istwertkorrektur
- Schaltdifferenz

des Limitkomparators

(80s) l_" ::l |

| [A] Sollwert
W] andern

@ > 2s nach letztem
l TE Parameter

P rmmn

Parameter [ — |lA] Parameter
auswahlen ! |[¥] andern

_“.
U

-
—

-

Parameter

l@ > 2s (nur Gber Parameter 4 .0 dnderbar) TE nach letztem

P

Parameter
auswahlen

|| (a] Parameter
'w| &andern

—
-
—
-
-

usuaipag ¥
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Normalanzeige
Auf der Anzeige wird der Istwert dargestellt.

Bedienerebene
Hier wird der Sollwert 5P vorgegeben. Bei aktiver Sollwertumschaltung tber den Binareingang
erscheint 5P | oder 5P £. Bei aktiver Rampenfunktion wird der Rampensollwert 5P~ angezeigt.

Parameterebene

Hier werden die Sollwerte, der Grenzwert des Limitkomparators, die Reglerparameter und die
Rampensteigung programmiert.

Auf der Anzeige werden abwechselnd das Parametersymbol und der Parameterwert dargestellt.
Die Verédnderung der Parameter erfolgt dynamisch mit den Tasten @ und E Die Einstellung
wird nach ca. 2s automatisch tibernommen.

Konfigurationsebene

Hier werden die grundsatzlichen Funktionen des Gerétes eingestellt.

Um Einstellungen vornehmen zu konnen, muB in die Konfigurationsebene iiber den Para-
meter 4 .0 (Parameterebene) gewechselt werden.

Auf der Anzeige werden abwechselnd der Konfigurationscode (z.B. £ { ! {) oder das Parameter-
symbol (z.B. Pb. {) und der Code/Parameterwert dargestellt. Die Verdnderung der Parameter er-
folgt dynamisch mit den Tasten @ und E Die Einstellung wird nach ca. 2s automatisch Uber-
nommen.

Time-Out
Wenn keine Bedienung erfolgt, kehrt der Regler selbsténdig nach ca. 30s in die Normalanzeige
zurick.

uauaipag ¥
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5 Funktionen

Folgende Vorgehensweise wird empfohlen:

% Kennenlernen der Funktionen des Geréates

* Eingeben der Konfigurationscodes und Parameter am Geréat

* Eintragen der Konfigurationscodes und Parameterwerte in die dafiir vorgesehenen Tabellen
in Kapitel 6. Hierzu Werte aufschreiben (£2) oder Auswahl ankreuzen (X £2). Die Parameter
und Konfigurationscodes sind in der Reihenfolge ihres Erscheinens aufgefuhrt. Nicht rele-
vante Parameter werden ausgeblendet (siehe Tabelle unten).

Ausblendung nicht relevanter Parameter

Konfiguration Ausblendung der Parameter fir Parameter

Zweipunktregler Dreipunktregler Pb 2,04 2, db, HYS2

Dreipunktregler Limitkomparator, C M, HYSE, AL
Bin&reingang bei Typ 702040/41 cin

Limitkomparator ohne Funktion Limitkomparator HYSE, AL

Limitkomparator mit Funktion Bindreingang bei Typ 702040/41 Ciin

Widerstandthermometer, Einheitssignalskalierung L, SCH

Thermolelement

Rampenfunktion ohne Funktion Rampenfunktion ~A5d

keine Sollwertumschaltung Sollwerte in Parameterebene 5P 5P 2

usuoipjung
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5.1 Istwerteingang

Symbol Bemerkungen

it MeBwertgeber/Fiihler (Istwerteingang) = Seite 23

= Einheit des Istwerts (°C/°F)/Nachkommastellen der Anzeige = Seite 23

crl Anfangs-/Endwert des Wertebereichs fur Einheitssignale = Seite 25

- Beispiel: 0...20 mA - 20... 200°C: 5CL = 20 /5CH =200

S5CH

neec Istwertkorrektur = Seite 25

- Mit der Istwertkorrektur kann ein gemessener Wert um einen programmierbaren Wert nach
oben oder unten korrigiert werden (Offset).
Mit der Istwertkorrektur kann ein softwaremaBiger Leitungsabgleich bei Zweileiterschaltung
durchgeflhrt werden.
Beispiele:
gemessener Wert Offset angezeigter Wert
2947 +0,3 295,0
295,3 -0,3 295,0
= Filterzeitkonstante (Ddmpfung) zur Anpassung des digitalen Eingangsfilters (Os = Filter aus)

= Seite 26

wenn dF groB: - hohe Dampfung von Stérsignalen
- langsame Reaktion der Istwertanzeige auf Istwertdnderungen
- niedrige Grenzfrequenz (Tiefpafifilter 2. Ordnung)

usuoipjund
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5.2 Binareingang

[

-

Tastaturverriegelung

Bedienen Uber Tasten ist mdglich.

Bedienen Uber Tasten ist nicht moglich.

Ebenenverriegelung

Zugang zu den Ebenen ist mdéglich.

Das Starten der Selbstoptimierung
ist moéglich.

Zugang zu den Ebenen nicht mdglich.
Das Starten der Selbstoptimierung
ist nicht mdéglich.

Rampenstopp

Rampe lauft.

Rampe gestoppt.

Sollwertumschaltung

Sollwert 5P ! ist aktiv

Darstellung der entsprechenden Symbole 5F

Sollwert 5P 2 ist aktiv

! und 5P 2 in der Bedienerebene.

Symbol

Bemerkungen

]
).

11 Funktion des Bindreingangs = Seite 25
Bei Typ 702040/41 wird der Logikausgang automatisch inaktiv (Doppelbelegung).

usuoipjung
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5.3

Regler

Reglerstruktur
Die Reglerstruktur wird Giber die Parameter Pb, dt und £ definiert.
Beispiel: Einstellung fiir PI-Regler — Pb . =120, dt=0s, r£=350s

Symbol Bemerkungen
{: ! E,‘ Reglerart und Zuordnung der Reglerausgange zu den physikalischen
Ausgangen 1+2 o Seite 24
Forg Ausgange im Fehlerfall = Seite 25
- Hier werden die Schaltzustdande der Ausgange bei einer MeBbereichslber-/-unterschreitung,
bei Flhlerbruch/-kurzschluB oder Anzeigenlberlauf definiert.
= Kapitel 7
PL Proportionalbereich 1 (1. Reglerausgang) = Seite 26
- Proportionalbereich 2 (2. Reglerausgang)
Pe 2 BeeinfluBt das P-Verhalten des Reglers. Bei Pb=0 ist die Reglerstruktur nicht wirksam.
- Vorhaltzeit = Seite 26
- BeeinfluBt das D-Verhalten des Reglers. Bei dk=0 zeigt der Regler kein D-Verhalten.
= Nachstellzeit = Seite 26
- BeeinfluBt das I-Verhalten des Reglers. Bei ~t=0 zeigt der Regler kein |-Verhalten.
oo Schaltperiodendauer 1 (1. Reglerausgang) = Seite 26
— - Schaltperiodendauer 2 (2. Reglerausgang)
g 2 Die Schaltperiodendauer sollte so gewahlt werden, daB die Energiezufuhr zum ProzeB nahezu

kontinuierlich erfolgt, aber die Schaltglieder nicht Gberbeansprucht werden.

usuoipjund
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Symbol

Bemerkungen

db

Kontaktabstand = Seite 26

A < »
Bei Dreipunktregler Y < >
P 9 100%
X:
-100%
[ L Schaltdifferenz 1 (1.Reglerausgang) = Seite 26 N ,
. Schaltdifferenz 2 g2.RegIeraus ang) Y -
HUC 3 Fir Regler mit Pb. i=0 oder Pb.2=0 100%
o N Arbeitspunkt (Grundlast) = Seite 26
- Stellgrad, wenn Istwert=Sollwert
oo Stellgradbegrenzung = Seite 26
- Y .1 - maximaler Stellgrad
y 2 Y 2 - minimaler Stellgrad

i gei Reglern ohne Reglerstruktur (Ph. {=0 oder Pb.2=0) muB Y . i=100% und

£=-100% eingestellt sein.

usuoipjung
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54 Limitkomparator (Alarmkontakt)
Ik1 { Ein Ik2 , Ein k3 Ein
AL A | AL
H45E HYSE HH5E |
AEEA | S Sl H S
|
w w X w
k4 4 Ein Ik5 ¢ Ein Ik6 Ein
A | Th | o
] I
HY5E ..___| HY5E I HY5E
| l
w w X w
k7 & Ik8 E :
n lk1...Ik6: Uberwachung bezogen
auf den Sollwert.
Ik7 / Ik8: Uberwachung bezogen
H45E
Rice: - rﬂ auf einen festen Wert AL.
AL X AL X w - Sollwert, x - Istwert
Symbol Bemerkungen
i Limitkomparatorfunktion (k1...Ik8) = Seite 24
HY5E Schaltdifferenz des Limitkomparators = Seite 25
AL Grenzwert des Limitkomparators = Seite 26




Rampenfunktion

— Sollwert
------ Istwert

Anzeige des
Rampensollwerts SPr
in der Bedienerebene

gy

N}
)
)
N

|
__)

&l

[
t1 Netz ein (5P | aktiv) <« = SEm
t2...13 Netzausfall oder MeBbereichsiiber-/-unterschreitung Z
t4...t5 Rampenstopp (Beispiel ohne Sollwert-
t6 Sollwertumschaltung auf 5P ¢ umschaltung)
Symbol Bemerkungen
Cig Rampenfunktion (ein/aus, Zeiteinheit) = Seite 24
:: 1 Rampenstopp Uber Bindreingang (potentialfreier Kontakt) => Seite 25
A5 Rampensteigung in K/h oder K/min = Seite 26

usuoipjung
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5.6 Selbstoptimierung

Die Selbstoptimierung ermittelt die optimalen Reglerparameter fir einen PID- oder PI-Regler.
Folgende Reglerparameter werden bestimmt: ~t, dt, Pb ., Pb 2,04 {,[Y 2, dF

In Abhéngigkeit von der GréBe der Regelabweichung wahlt der Regler zwischen zwei Verfahren
a oder b aus:

a) Selbst- x
optimierung
in der Anfahr-
phase

b) Selbst- x} Start
optimie- '

|

|
Schait- fungam | |/ N.__
gerade Sollwert :

w

X - Istwert
w - Sollwert

Start der Selbstoptimierung

e Ein Starten der Selbstoptimierung ist bei aktiver | [A]+[W]>2s
Ebenenverriegelung und Rampenfunktion nicht | — | o |-||
)

maoglich. R
JA g N L [

Die Selbstoptimierung wird automatisch beendet oder kann
abgebrochen werden.

usuoipjund



5.7

Ebenverriegelung liber Code

Alternativ zum Binareingang kann eine Ebenenverriegelung
Uber einen Code eingestellt werden (Bindreingang hat Priori-

tat).

Code (Bedienerebene |Parameterebene|Konfigurationsebene
000 |frei frei frei

001 (frei frei verriegelt

011 frei verriegelt verriegelt

111 |verriegelt verriegelt verriegelt

-
N |
—

A’

-,

N\

< >

N

-
A

usuoipjung



6 Konfigurations- und Parametertabellen

P
>2s
5' L
[P
Ph .1
P
>2s

XEZ

I

i

Nachkommastellen/Einheit

X

C {1 !|MeBwertgeber

001 |Pt100 (3-Leiter)
006 |Pt1000 (3-Leiter)
601 |KTY11-6 (2-Leiter)
003 |Pt100 (2-Leiter)
005 |Pt1000 (2-Leiter)
039 | Cu-CuNi ol

040 |Fe-CuNi o

041 |Cu-CuNi SU“

042 |Fe-CuNi s

043 |NiCr-Ni #K"

044 |Pt10Rh-Pt ,S“

045 |Pt13Rh-Pt ,R"

046 |Pt30Rh-Pt ,B*

048 |NiCrSi-NiSi ,N“

052 |[Einheitssignal 0 ... 20mA
053 [Einheitssignal 4 ... 20mA
063 [Einheitssignal O ... 10V
071 Einheitssignal 2 ... 10V

P

O~ wWND-2O0O

9999/°C
999.9/°C
99.99/°C
9999/°F
999.9/°F
99.99/°F

1. Je nach Konfiguration erscheint

hier 5P

|, AL oder Pb . 1.

X@ Kreuzen Sie Ihre Auswahl an.

usjjeqerialaweled pun -suoneinbiyuoy| 9
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ciig C ! 13 |Reglerart

xXE5

30 Dreipunktregler

20 Zweipunktregler (invers)
21 Zweipunktregler (direkt)

33 Dreipunktregler

Regler invers
Limitkomparator
Limitkomparator
Regler direkt

Ausgang 1 Ausgang 2
10 Zweipunktregler (invers) |Regler Limitkomparator
11 Zweipunktregler (direkt) |Regler Limitkomparator

Regler direkt
Regler
Regler

Regler invers

v[P

(i
F

Limitkomparator (LK)

x@—»

ohne Funktion
Ik 1
Ik 2
k 3
k 4
Ik 5
Ik 6
k7
Ik 8

O~NOO O WN-—2O

Rampenfunktion

N = O

Rampenfunktion aus
Rampenfunktion (K/min)
Rampenfunktion (K/h)

invers = Heizen (Ausgang aktiv, wenn Istwert < Sollwert)
direkt = Kihlen (Ausgang aktiv, wenn Istwert > Sollwert)

usjjeqelialaweled pun -suoneinbiyuoy 9
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X&' —»

(W]

X

2

C | IG5 | Ausginge im Fehlerfall L i I"l |Bindreingang

0 0% Stellgrad'/LK aus Pilo ohne Funktion

1 100 % Stellgrad®/LK aus 1 Tastaturverriegelung

2 -100% Stellgrad'/LK aus 2 Ebenenverriegelung

3 0% Stellgrad?/LK ein 3 Rampenstopp

4 100% Stellgrad'/LK ein 4 Sollwertumschaltung

1.  Minimale Stellgradbegrenzung 5.2 wirksam * P

2. Maximale Stellgradbegrenzung 4. { wirksam

Parameter | Erklarung Wertebereich werkseitig |lhre

Einstellung

oo Anfangswert des -1999 ... +9999Digit |0
Einheitssignals

SCH Endwert des -1999 ... +9999Digit (100
Einheitssignals

oA Untere -1999 ... +9999Digit  [-200
Sollwertbegrenzung

SPH Obere -1999 ... +9999Digit  |850
Sollwertbegrenzung

OFFS Istwertkorrektur -1999 ... 9999 Digit® 0

HYSE Schaltdifferenz des 0 ... 9999 Digit® 1

limitkomparators

3. Bei der Anzeige mit einer oder zwei Kommastellen &ndert sich der Wertebereich und

die werkseitige Einstellung entsprechend.

Beispiel: 1 Kommastelle — Wertebereich: -199,9...+999,9

usjjeqerialaweled pun -suoneinbiyuoy| 9
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2

Parameter | Erklarung Wertebereich werkseitig | lhre
Einstellung
T Sollwert 1 SPL ... SPH 0
cP 2 Sollwert 2 SPL ... SPH 0
=13 Grenzwert des -1999 ... +9999Digit |0
Limitkomparators
P Proportionalbereich 1 0 ... 9999 Digit’ 0
Py 2 Proportionalbereich 2 [0 ... 9999 Digit" 0
orE Vorhaltzeit 0...9999s 80s
rE Nachstellzeit 0...9999s 350s
r ! Schaltperiodendauer 1 |1,0 ... 999,9s 20,0s
gy 2 Schaltperiodendauer 2 (1,0 ... 999,9s 20,0s
b Kontaktabstand 0 ... 1000Digit’ 0
HYS | Schaltdifferenz 1 0 ... 9999 Digit' 1
HYS 2 Schaltdifferenz 2 0 ... 9999 Digit' 1
gy n Arbeitspunkt -100 ... 100% 0%
5.1 maximaler Stellgrad 0...100% 100%
Yy 2 minimaler Stellgrad -100 ... +100% -100%
oF Filterzeitkonstante 0,0...100,0s 0,6s
~H5d Rampensteigung 0...999 K/h 0
oder K/min'
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7 Alarmmeldungen

Anzeige Beschreibung

Ursache/Verhalten

= Die Istwertanzeige zeigt
T ,»,1999“ blinkend an.

MeBbereichstiber-/-unterschreitung des Ist-
wertes.

Regler und Limitkomparatoren mit Bezug auf
den Istwerteingang verhalten sich gemai der
Konfiguration der Ausgéange.

Unter MeBbereichsiber-/-unterschreitung sind folgende Ereignisse zusammengefaBt:

- FUhlerbruch/-kurzschluBB

- MeBwert liegt auBerhalb des Regelbereiches des angeschlossenen Flhlers

- Anzeigenuberlauf

MeBkreisliberwachung (¢ = wird erkannt)

MeBwertgeber MeBbereichsiiber-/ Fihler-/ Fiihler-/Leitungsbruch
-unterschreitung LeitungskurzschluB3
Thermoelement J - o
Widerstandsthermometer . . .
Spannung 2...10V . o o
0...10V o . )
Strom 4...20mA o . o
0...20mA o - -
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8 Technische Daten
Eingang Thermoelement

Eingang Widerstandsthermometer

Bezeichnung MeBbereich Bezeichnung MeBbereich
Fe-CuNi »L -200 ... +900°C Pt 100 DIN EN 60751 -200 ... +850°C
Fe-CuNi ~J DINEN 60584 | -200 ... +1200°C o
Cu-CuNi "Ue 2200 ... +600°C Pt 1000 DIN EN 60751 -200 ... +850°C
Cu-CuNi »T“ DINEN 60584 | -200 ... +400°C KTY11-6 -50 ... +150°C
NiCrNi ~  ,K* DINEN60584 | -200 ... +1872°C |~y ot o o
N|CrS|—l_\l|S| ,,N“ DIN EN 60584 | -200 ... +130(°) C Pt100/1000: <0,1% / 50ppm/K
Pt10Rh-Pt ,S“ DINEN 60584 | O ... 1768°C KTY11-6: <1.0% / 50 K
Pt13Rh-Pt ,R“ DINEN60584 | 0  ...1768°C A e =1,U0% 7oUppm
Pt30Rh-Pt6Rh ,B“ DIN EN 60584 | 0 .. 1820°C ensorleitungs- o
widerstand: max. 20Q je Leitung

MeBgenauigkeit:  <0,4% / 100ppm/K MeBstrom: 250pA
Vergleichsstelle: Pt 100 intern
. . L Ausgange:

Eingang Einheitssignale Relais:

Bezeichnung

MeBbereich

Spannung 0... 10V, Rg > 100kQ
2 ...10V, Rg > 100kQ
Re - Eingangswiderstand
Strom 4 ... 20mA, Spannungsabfall < 1V

0 ... 20mA, Spannungsabfall < 1V

MeBgenauigkeit: <0,1% / 100ppm/K

Arbeitskontakt (SchlieBer); 3A bei 250V AC ohm-
sche Last; 150.000 Schaltungen bei Nennlast
Logik 0/5V:

Strombegrenzung: 20mA; R 55t 2250Q

Logik 0/12V:

Strombegrenzung: 20mA; R, 4t 2600Q

Spannungsversorgung:

AC 48 ...63Hz, 110... 240V -15/+10% oder
AC/DC 20...53V, 48 ... 63Hz oder
DC10...18V
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Regler:

Reglerart Zweipunktregler mit

Limitkomparator, Dreipunktregler

Reglerstrukturen P/PD/PI/PID
A/D-Wandler Auflésung >15 Bit
Abtastzeit 210ms

Priifspannungen (Typprifung):

nach DIN EN 61 010, Teil 1 vom Méarz 1994,
Uberspannungskategorie Il, Verschmutzungsgrad 2,
bei Typ 702040/41

Uberspannungskategorie lll, Verschmutzungsgrad 2,
bei Typ 702042/43/44

Leistungsaufnahme: max. 5VA
Datensicherung: EEPROM

Elektrischer AnschluB:

Rickseitig Uber steckbare Schraubklemmen,
Leiterquerschnitt < 1,5mm? (1,0mm? bei Typ 702040/41)
oder

2x 1,5mm? (1,0mm? bei Typ 702040/41) mit Aderendhtilsen

Elektromagnetische Vertraglichkeit:
EN 50 081-1, EN 50 082-2,
NAMUR-Empfehlung NE21

Gehdauseart:

Kunststoffgehduse fiir den

Schalttafeleinbau nach DIN 43700

Reinigung der Reglerfront:

Reinigung mit warmen oder heiBem Wasser (evt.
Zusatz von schwach saurem, neutralem oder
schwach alkalischem Reinigungsmittel). Keine
Scheuermittel oder Hochdruckreiniger verwen-
den. Nur bedingt bestandig gegen organische
L&sungsmittel (z. B. Spiritus, Waschbezin u. &.).

Gehausebefestigung:
in Schalttafel nach DIN 43 834

Umgebungs- und Lagertemperatur:
0...55°C/-40...+70°C

Klimafestigkeit:
< 75% rel. Feuchte ohne Betauung
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Gebrauchslage: beliebig

Gewicht: ca. 759 (702040) ca. 160g (702043)
ca. 959 (702041) ca. 200g (702044)
ca. 1459 (702042)
Schutzart:
IP65 (frontseitig) nach EN 60 529
IP20 (rtickseitig)
Sicherheitsbestimmung: nach EN 61 010 29









(JUMO)

M.K. JUCHHEIM GmbH & Co

Hausadresse:

MoltkestraBe 13-31, 36039 Fulda
Lieferadresse:

MackenrodtstraBe 14, 36039 Fulda
Postadresse:

36035 Fulda, Germany

Telefon: (06 61) 60 03 - 7 27
Telefax: (06 61) 60 03 - 5 08
E-Mail: mail@jumo.net

Internet: www.jumo.de
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